
特長 概念図

フラットケーブルのハンドリング技術

2Dカメラ

ピッキング用
吸着機構

ケーブル把持/挿入用
回転機構付き爪

学習画像(左：実画像、右：合成画像)

AIによる検出結果

参考出展

1枚の実画像と合成画像の

組み合わせによる

学習データ作成の効率化

持替なしでピッキングから挿入まで行う

専用ハンドを開発し作業時間短縮

ピッキング位置検出時にAIを活用し

反射等の光源影響へのロバスト性向上

フラットケーブル専用ハンド
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