
１．機種追加 
 以下の機種を追加しました。 
 

<垂直Fシリーズ4Kg可搬 5軸ロングアーム> 
RV-4FJL-D/Q RV-4FJL-D/Q-SH 

<垂直Fシリーズ4Kg可搬 5軸ロングアーム・クリーン仕様> 
RV-4FJLC-D/Q 

<垂直Fシリーズ4Kg可搬 5軸ロングアーム・ミスト仕様> 
RV-4FJLM-D/Q  RV-4FJLM-D/Q-SM 

 
<天吊りFシリーズ3Kg可搬> 

RH-3FHR3515-D/Q 
<天吊りFシリーズ3Kg可搬・クリーン仕様> 

RH-3FHR3512C-D/Q 
<天吊りFシリーズ3Kg可搬・防水仕様> 

RH-3FHR3512W-D/Q  
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 表 題 RT ToolBox2 Ver.3.00A リリースのご連絡 

適用機種 Ｆシリーズ、ＳＱシリーズ、ＳＤシリーズ、Ｓシリーズ 
（コントローラ CR750／CRnQ-700／CRnD-700／CRn-500シリーズ用） 

三菱電機産業用ロボットＭＥＬＦＡに格別のご愛顧を賜り厚くお礼申し上げます。 
「ＲＴ ＴｏｏｌＢｏｘ２ Ｖｅｒ．３．００Ａ」（形名：3D-11C-WINJ(E)／3D-12C-WINJ(E) ）をリリースしました。以下
に本バージョンで改定された内容についてお知らせします。 

三菱電機株式会社 名古屋製作所      〒461-8670 名古屋市東区矢田南 5-1-14  
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２．機能改良 

● Windows8.1対応 
 
Windows 8.1 (32/64-bit version) (*1) 
Windows 8.1 Pro (32/64-bit version) (*1) 
Windows 8.1 Enterprise (32/64-bit version) (*1) 

(*1) Windows8.1にインストールするとき 
本ソフトウェアのインストール時には、「.NET Framework 3.5 (.NET 2.0および3.0を含む)」が有効
化されている必要があります。現在の状態確認および有効化の方法については、 
「RT ToolBox2 / RT ToolBox2 mini 取扱説明書」の1.5.1.1章を参照ください。 



● MELFA-3D Vision 1.00A対応 
 
MELFA-3D Visionのサポート用機能を追加しました。 

● オシログラフ画面を追加 
 
ロボットコントローラの各種データをグラフ表示できます。 
S4b/R4b以降のロボットコントローラと接続したときに、高速データ通信（リアルタイムモニタ機能）
が使用できます。 



● シミュレータ機能の改良 
 
・読み込み可能な3DモデルデータをSTL、OBJ、3DS、PLY、VRMLとしました。 
・ロボットハンドに3Dモデルを取り付けられるようにしました。 
・フランジ方向を非表示にすることができます。 
・サーボモニタ機能を追加しました。 
・軸負荷率計測機能を追加しました。 

この機能はFシリーズのシミュレーションで使用できます。 

 



•EtherNet/IPパラメータ専用画面を追加しました。 

•PROFINETパラメータ専用画面を追加しました。 

● パラメータ専用画面を追加 
 

・DeviceNetパラメータ専用画面を追加しました。 



● ファイル管理のデータをリストアする機能を追加 

ユーザーが独自に作成したファイルもリストアすることが可能です。 

・Ethernetパラメータ専用画面を変更しました。 

３．不具合修正 
  

● 通信不具合の改修  

GX Works2 Ver.1.497Tをインストールした後、RT ToolBox2とiQ Platform対応ロボットCPUとの間で
USB通信できなくなる問題を解決しました。 

● GOT2000を経由するトランスペアレント通信に対応  
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