
INV テクニカルニュース 
シート№ 分類 タイトル 機種

MF-C-154A 
(1/6) 制御 FREQROL-A800 シリーズ ベクトル制御の制御ブロック図 A800 

発行日 最終改訂日
三菱電機 名古屋製作所

2019-9-30 C-A8-02A

端子2

端子4

【Pr.858＝0】

端子1

【Pr.868＝0】

RL

RM

RH

REX

オプション

操作パネル

多段速選択

【Pr.4～6、

24～27、

232～239】

速度設定
フィルタ

端子2バイアス【C2、C3(Pr.902)】
端子2ゲイン【Pr.125、C4(Pr.903)】

端子4バイアス【C5、C6(Pr.904)】
端子4ゲイン【Pr.126、C7(Pr.905)】

アナログ入力オフセット調整
【Pr.849】

アナログ

入力選択

【Pr.73】

運転モード

【Pr.79】

上下限設定

【Pr.1】

【Pr.2】
【Pr.13】

加減速処理

【Pr.10】

【Pr.7】 【Pr.8】

A

運転中

停止中

　A800ベクトル制御ブロック図

　速度制御

制御モード

ベクトル制御

リアルセンサレス

ベクトル制御

LX信号

LX信号ON時

減速停止時
【Pr.11】

ON

OFF

減速停止時

【Pr.11】

1

0

予備励磁選択
【Pr.802】

サーボロック

ゼロ速制御

ゼロ速制御

1

0

制動動作選択
【Pr.850】

サーボロック

直流制動動作

AU信号

OFF

ON

・加減速時間はRT信号第2機能選択、X9信号第3機能選択を組み合わせ時は
Pr.44 第2加減速時間、Pr.45 第2減速時間、Pr.110 第3加減速時間、Pr.111 第3減速時間にて切替えが可能です。
加減速時間はPr.20 加減速基準周波数までの加減速時間となります。

・Pr.21 加減速時間単位により加減速時間の設定単位について切替えが可能です。
・瞬停電再始動を設定時(Pr.57 再始動フリーラン時間≠9999、Pr.162 瞬停再始動動作選択=始動毎周波数サーチ、始動毎PLG検出周波数
サーチ)周波数サーチした周波数から設定周波数へまで加速しまます。

・Pr.811 設定分解能切換えにより速度設定、運転速度モニタ、トルク制限の設定単位について切替えが可能です。
・Pr.862 PLGオプション選択により第1、第2モータのエンコーダオプション、端子台について切替えが可能です。
・PLGパルス数入力ミスなどによりモータの暴走を防止する場合、設定周波数+Pr.873 速度制限の値で周波数を制限することが可能です。

NOTE

【Pr.822】

=9999

≠9999

【Pr.74】

【Pr.822】

【Pr.832】

=9999

≠9999

【Pr.74】

【Pr.832】

RT信号

ON

OFF

2023-12-15 



-

+

-

+

400Hz

T100%
J
Iq100%

速度フィード

フォワードゲイン
【Pr.881】

+
+

+

+

1

2

1

2

2

0,1

FR-A8AP
FR-A8AL 制御方式

0

加速中
または
減速中

トルクバイアス選択

速度指令値

0

1,2

接点入力端子
X42,X43

アナログ入力
1,4番端子

速度推定値

トルク分電流指令値
Iq*

速度検出値

±30%

Iq*リミッタ Iq*リミッタ

dω/dtリミッタ

制御方式

【Pr.1109(Profibus)】

速度検出値

0～2

10,11

ドループ速度

ドループ速度

-

+

T100%

J･Iq100%

速度フィードフォワード制御

モデル適応速度制御

トルクバイアス

ドループ制御

0

制御モード

速度制限値

制御モード

速度制御器

速度制御器P/PI選択

24,25
Profibus通信

Iq*リミッタ

20～22

A

端子1
【Pr.868＝4】

端子4
【Pr.858＝4】

トルク設定
フィルタ

端子1バイアス【C16、C17(Pr.919)】
端子1ゲイン【C18、C19(Pr.920)】

端子4バイアス【C38、C39(Pr.932)】
端子4ゲイン【C40、C41(Pr.933)】

トルク制限

入力フィルタ
時定数【Pr.74】

端子1
【Pr.868＝6】

速度フィード

フォワードフィルタ
【Pr.878】

負荷イナーシャ比
J・s

【Pr.880】

速度フィード

フォワードトルク制限
【Pr.879】

モデル速度制御
ゲイン

【Pr.828】
(【Pr.1119】)

速度制御積分項
クリア時間
【Pr.1115】

制御モード

TL信号=ON
または

X92信号=ON

速度フィードフォワード制御・
モデル適応速度制御選択

【Pr.877】

トルクバイアス動作時間【Pr.845】

速度検出フィルタ
【Pr.823】

(【Pr.833】)

ドループフィルタ
時定数

【Pr.287】

ドループ機能
動作選択

【Pr.288】

ドループゲイン
【Pr.286】

モータ定格周波数
【Pr.84】

モータ定格周波数【Pr.84】

速度制御パーユニット
設定基準周波数【Pr.1121】

定出力領域速度制御
Pゲイン補正量【Pr.1116】

トルク設定
フィルタ

【Pr.826】
(【Pr.836】)  

ノッチフィルタ
【Pr.1003～1005】

トルクバイアス
選択【Pr.840】

トルクバイアス
フィルタ
【Pr.844】

トルク制限ベル2
【Pr.815】

加速時トルク
制限レベル
【Pr.816】

減速時トルク
制限レベル
【Pr.817】

速度フィードフォワード制御・
モデル適応速度制御選択

【Pr.877】

アナログ入力
1番端子

出力制限レベル

OFF

【Pr.801】

定出力領域
トルク特性選択
【Pr.803】

トルクバイアス
【Pr.841～843】

トルクバイアス
【Pr.846～848】
【Pr.919～920】

【Pr.845≠9999】

トルク制御

速度制御

ベクトル制御

リアルセンサレス
ベクトル制御

速度制御Pゲイン

【Pr.820】
(【Pr.830】)
(【Pr.1117】)
(【Pr.1118】)

(【Pr.1109(Profibus)】)

速度制御積分時間
【Pr.821】
(【Pr.831】)

(【Pr.1109(Profibus)】)

0

+

+

リアルセンサレス
ベクトル制御

その他の制御

ベクトル制御

リアルセンサレス
ベクトル制御

ON

OFF

ON

X44信号がON、または
P/PI 制御切換周波数【Pr.1348】≧速度推定値

【Pr.826】

=9999

≠9999

【Pr.74】

【Pr.826】

【Pr.836】

=9999

≠9999

【Pr.74】

【Pr.836】

RT信号

ON

OFF

トルク制御

速度制御

出力制限レベル
【Pr.801】

0

1

Profibus通信
REF1～7による設定

【Pr.826】
(【Pr.836】)

【Pr.74】
入力フィルタ
時定数

トルク制限

入力方法選択

【Pr.810】
ストール防止動作レベル【Pr.22】
トルク制限レベル(回生)【Pr.812】

トルク制限レベル(3象限)【Pr.813】
トルク制限レベル(4象限)【Pr.814】

なし

あり

トルク設定
フィルタ

21

3,5,6

トルク指令権
選択【Pr.804】

トルク指令値
【Pr.805】

(【Pr.806】)

Profibus通信
CC-Link通信
CC-Link IE通信 Profibus通信

REF1～7による設定

いずれかを満たす

ベクトル制御

Iq100%

絶対値
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MF-C-154A 
(2/6) 制御 FREQROL-A800 シリーズ ベクトル制御の制御ブロック図 A800 

発行日 最終改訂日
三菱電機 名古屋製作所

2019-9-30 2023-12-15 C-A8-02A

　A800ベクトル制御ブロック図

　速度制御



　A800ベクトル制御ブロック図

トルク制御

シート№ 分類 タイトル 機種

MF-C-154A 
(3/6) 制御 FREQROL-A800 シリーズ ベクトル制御の制御ブロック図 A800 

発行日 最終改訂日
三菱電機 名古屋製作所

2019-9-30 2023-12-15 C-A8-02A

INV テクニカルニュース 

端子2 

端子4

【Pr.858=0】 

端子2バイアス【C2,C3(Pr.902)】
端子2ゲイン【Pr.125,C4(Pr.903)】

端子4バイアス【C5,C6(Pr.904)】
端子4ゲイン【Pr.126,C7(Pr.905)】

端子1

【Pr.868=0】 

アナログ
入力選択
【Pr.73】

RL

RH

REX

多段速選択

【Pr.4～6,
24～27,

232～239】 

運転モード
【Pr.79】

速度設定
フィルタ

アナログ入力オフセット
調整【Pr.849】

端子1

【Pr.868=5】 

【Pr.2】

【Pr.1】

上下限設定
加減速処理

速度設定

フィルタ

端子1バイアス【C12,C13(Pr.917)】
端子1ゲイン【C14,C15(Pr.918)】

オプション

操作パネル

パラメータ
【Pr.808,809】

速度制限選択
【Pr.807】

1
RM

*

*

B

【Pr.7】 【Pr.8】

【Pr.807＝2】で【Pr.1 上限周波数】
 が速度制限の場合、
 加減速処理は行われません。 

端子1入力0～10V

端子1入力-10～0V

逆転

正転

端子1入力0～10V

端子1入力-10～0V 逆転

正転

上限周波数
【Pr.1】

0

2

速度制限

【Pr.822】

=9999

≠9999

【Pr.74】

【Pr.822】

【Pr.832】

=9999

≠9999

【Pr.74】

【Pr.832】

RT信号

ON

OFF

【Pr.822】

=9999

≠9999

【Pr.74】

【Pr.822】

【Pr.832】

=9999

≠9999

【Pr.74】

【Pr.832】
ON

OFF

AU信号

OFF

ON

・起動指令OFF時に速度制限にて減速停止させずにフリーランさせる場合はPr.250 停止選択を設定してください。

・加減速時間はRT信号第2機能選択、X9信号第3機能選択を組み合わせ時は
Pr.44 第2加減速時間、Pr.45 第2減速時間、Pr.110 第3加減速時間、Pr.111 第3減速時間にて切替えが可能です。
加減速時間はPr.20 加減速基準周波数までの加減速時間となります。

・Pr.21 加減速時間単位により加減速時間の設定単位について切替えが可能です。
・瞬停電再始動を設定時(Pr.57 再始動フリーラン時間≠9999、Pr.162 瞬停再始動動作選択=始動毎周波数サーチ、始動毎PLG検出周波数サー
チ)周波数サーチした周波数から設定周波数へまで加速しまます。

・Pr.811 設定分解能切換えにより速度設定、運転速度モニタ、トルク制限の設定単位について切替えが可能です。
・Pr.862 PLGオプション選択により第1、第2モータのエンコーダオプション、端子台について切替えが可能です。
・Pr.1113 速度制限方式選択にて回転方向、トルク指令の極性、力行回生状態にて切替えが可能です。

NOTE

RT信号



-

+

FR-A8AP
FR-A8AL

0

1

0

2

パルス列
FR-A8AL

Profibus通信
CC-Link通信
CC-Link IE通信

16bitディジタル

FR-A8AX

アナログ
入力1番端子

1

4

3,5,6

速度制限値

アナログ入力
1,4番端子

速度推定値

トルク分電流指令値
Iq*

速度検出値

Iq*リミッタ

トルク制限選択

速度制限選択

速度制御器

　A800ベクトル制御ブロック図

トルク制御

－

＋

0

+

+

速度制御器2

－

＋0

モード4

モード3

－

＋

0 －

＋

0

モード4

モード3

逆側速度制限値

-1

モード2,3

+

モード1

モード2
－

＋0

－

＋
モード2

-1

0

モード1
－

＋0

モード1

0 －

＋

モード2

モード2

-1

制御モード

±30%

【Pr.801≠9999】

±30%

【Pr.868=3,4】

トルク設定
フィルタ

端子1バイアス【C16,C17(Pr.919)】
端子1ゲイン【C18,C19(Pr.920)】

パルス列トルク指令バイアス【Pr.432】
パルス列トルク指令ゲイン【Pr.433】

B

-

+

速度制御Pゲイン
【Pr.820】
(【Pr.830】)
(【Pr.1117】)
(【Pr.1118】)

速度制御積分時間
【Pr.821】

(【Pr.831】)

(【Pr.1109(Profibus)】)
(【Pr.1109(Profibus)】)

定出力領域速度制御
Pゲイン補正量【Pr.1116】

速度検出
フィルタ

逆転速度制限／逆側速度制限
【Pr.809】

トルク指令値
【Pr.805】
(【Pr.806】)

定出力領域
トルク特性選択
【Pr.803】

トルク設定
フィルタ

【Pr.826】
(【Pr.836】)

定出力領域速度制御
Pゲイン補正量【Pr.1116】

ノッチフィルタ
【Pr.1003～1005】

トルク設定
フィルタ

【Pr.826】
(【Pr.836】)

ストール防止動作レベル【Pr.22】
トルク制限レベル(回生)【Pr.812】
トルク制限レベル(3象限)【Pr.813】
トルク制限レベル(4象限)【Pr.814】

加速時トルク
制限レベル
【Pr.816】
減速時トルク
制限レベル
【Pr.817】

出力制限レベル
【Pr.801】

定出力領域トルク
特性選択
【Pr.803】

TL信号=ON
または

X92信号=ON

出力制限レベル
【Pr.801】

定出力領域トルク
特性選択【Pr.803】

速度制御Pゲイン
【Pr.820】

(【Pr.830】)
(【Pr.1117】)
(【Pr.1118】)

(【Pr.1109(Profibus)】)

速度制御積分時間
【Pr.821】

(【Pr.831】)
(【Pr.1109(Profibus)】)

【Pr.826】

=9999

≠9999

【Pr.74】

【Pr.826】

【Pr.836】

=9999

≠9999

【Pr.74】

【Pr.836】

RT信号

ON

OFF

リアルセンサレス
ベクトル制御

ベクトル
制御

制御モード

リアルセンサレス
ベクトル制御

ベクトル
制御

制御モード

リアルセンサレス
ベクトル制御

ベクトル制御

トルク指令選択

トルク指令権
選択【Pr.804】

【Pr.823】
(【Pr.833】)

有効

無効

≠9999

=9999

トルク制限レベル2
【Pr.815】

予備励磁選択
【Pr.802】

トルク制限
入力方法選択
【Pr.810】

加速中
または
減速中

Profibus通信
CC-Link通信
CC-LinkIE通信

有効 有効

無効

両方満たす

いずれかを満たす

OFF

ON

OFF

ON

2

絶対値

絶対値

絶対値

絶対値
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＋

－

100%

磁束オブザーバωsl

＋
＋

トルク分電流指令値
Iq*

速度検出値

(130%)

(10Hz)

磁束指令値

磁束オブザーバ
磁束推定値

アナログ入力
1番端子

磁束100%

磁束推定値

励磁分電流指令値
Id*

リアルセンサレスベクトル制御

磁束オブザーバ有効

すべり周波数
ωsl

出力周波数
ωout

あて止め制御

70%

(10Hz)

制御モード

二次抵抗温度補正

あて止め時励磁

励磁率

FR-

A8AZ

　A800ベクトル制御ブロック図

　磁束制御・すべり周波数

Profibus通信

【Pr1109=[][][]1】
かつベクトル制御

すべり周波数演算

磁束演算

【Pr.868=1】
かつベクトル制御

【Pr.95=2】磁束オブザーバ有効
または

リアルセンサレスベクトル制御

磁束制御器

励磁率
【Pr.854】

モータ定格周波数
【Pr.84】

モータ温度検出
フィルタ【Pr.407】

オンラインオート
チューニング選択【Pr.95】

励磁電流低速倍率
【Pr.86】

励磁電流折れ点
【Pr.85】

励磁電流折れ点
【Pr.85】

あて止め時励磁
電流低速倍率

【Pr.275】

制御

ꜞ▪ꜟ☿fi◘꜠☻低速励磁

ベクトル

ꜞ▪ꜟ☿fi◘꜠☻
ⱬ◒♩ꜟ

サーミスタR2補正

両方満たす

いずれかを満たす

両方満たす

いずれかを満たす

有効

有効

無効

無効

トルク

速度

論理を反転

シート№ 分類 タイトル 機種
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θ

Iu

Iv

Iw

＋

－

＋

－

Iq

Id

＋

＋

＋
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