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三菱電機汎用シーケンサMELSEC-Qシリーズに格別のご愛顧を賜り厚くお礼申し上げます。
このたび，長い間ご愛顧いただいておりますMELSEC-Qシリーズカウンタ機能内蔵位置決めユニットQD72P3C3について，
生産を下記のとおり中止させていただきますので，ご了承の程よろしくお願いいたします。
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1 生産中止機種

2 生産中止時期
 • 受注生産移行: 2020年3月31日
 • 受注締切日: 2021年8月10日
 • 生産中止日: 2021年9月30日

3 生産中止理由
主要な使用部品が入手困難な状況であり，製品の継続生産に支障をきたすことが予想されるため。

4 修理対応
修理対応期間: 2028年9月30日(生産中止後，7年間)

生産中止機種 代替機種 備考
品名 形名 位置決め

制御
カウンタ機
能

品名 形名 位置決め
制御

カウンタ
機能

制御軸数 チャンネル
数

制御軸数 チャンネ
ル数

カウンタ機能
内蔵位置決め
ユニット

QD72P3C3 3軸 3チャンネル 位置決めユ
ニット

QD75P4N 4軸  ご使用にあたり，それぞれの
機能で必要となる制御軸数・
チャンネル数に応じて位置決
めユニットと高速カウンタユ
ニットを組み合わせて選定し
てください。

QD75P2N 2軸

QD75P1N 1軸

QD70P4 4軸

高速カウンタ
ユニット

QD62  2チャンネル
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5 生産中止機種と代替機種の仕様比較
5.1 QD75P4N，QD75P2N，QD75P1N

性能仕様の比較
■位置決め制御
: 互換性あり，: 代替可能ですが確認が必要

生産中止機種 代替機種
品名 形名 品名 形名
カウンタ機能内蔵位置決めユニット QD72P3C3 位置決めユニット QD75P4N

QD75P2N

QD75P1N

項目 生産中止機種 代替機種 互換性 置換え時の留意点
QD72P3C3 QD75PN

制御軸数 3軸 • QD75P1N: 1軸
• QD75P2N: 2軸
• QD75P4N: 4軸

 ご使用にあたり，必要と
なる制御軸数に応じて代
替機種の位置決めユニッ
トを選定してください。

補間機能 なし(同軸始動による擬似直
線補間は可能)

• QD75P1N: なし
• QD75P2N: あり
• QD75P4N: あり

 

制御方式 • PTP(Point To Point)制御
• 速度制御

 

制御単位 pulse  

位置決めデータ 1データ/軸
(GX Works2，GX 
Configurator-PT，または
シーケンスプログラムでの設
定が可能)

600データ/軸
(GX Works2，GX 
Configurator-QP，または
シーケンスプログラムでの設
定が可能)

 

位置決め制御方式 • インクリメント方式
• アブソリュート方式

 

位置決め
制御範囲

インクリメント方式 -1073741824
~1073741823pulse

-2147483648
~2147483647pulse

 

アブソリュート方式 [リニアカウンタ使用時]
 -1073741824
~1073741823pulse
[リングカウンタ使用時]
0~1073741823pulse

-2147483648
~2147483647pulse

速度指令 1~100000pulse/s 1~4000000pulse/s  

加減速処理 台形加減速  

加減速時間 1~5000ms 1~8388608ms  

始動時間 位置制御，速度制御共通
• 1軸始動: 1ms
• 3軸同時始動: 1ms

位置制御，速度制御共通
• 1軸始動: 1.5ms
• 3軸同時始動: 2.8ms

 位置制御，速度制御の始
動時間が遅くなります。
実際のシステムで始動時
間を確認してください。

パルス出力方式 オープンコレクタ出力  

最大出力パルス 100kpps 200kpps  
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■その他
: 互換性あり，: 代替可能ですが確認が必要

出力仕様 パルス出力 F 
(PULSE F)
パルス出力 R 
(PULSE R)

定格負荷電圧 DC5~24V  

使用負荷電圧範囲 DC4.75~30V

最大負荷電流 50mA/1点

突入電流 200mA/10ms以下

ON時最大電圧降下 DC0.5V(TYP)

OFF時漏洩電流 0.1mA以下

偏差カウンタク
リア(CLEAR)

定格負荷電圧 DC5~24V  

使用負荷電圧範囲 DC4.75~30V

最大負荷電流 0.1A/1点

突入電流 0.4A/10ms以下

ON時最大電圧降下 DC1V(TYP)，DC2.5V(MAX)

OFF時漏洩電流 0.1mA以下

応答時間 2ms以下(抵抗負荷)

パルス幅 1~20ms 1~65535ms

入力仕様 零点信号(PG0) 定格入力電圧/電流 DC5V/18mA DC5V/5mA  インタフェース仕様が異
なるため，接続機器の仕
様の確認が必要です。実
際のシステムで確認して
ください。

使用電圧範囲 DC4.5~5.5V DC4.5~6.1V

ON電圧/電流 DC2.7V以上/5.5mA以上 DC2V以上/2mA以上

OFF電圧/電流 DC1.0V以下/0.5mA以下 DC0.5V以下/0.5mA以下

入力抵抗 約390 約620

応答時間 0.1ms以下 1ms以下

最小パルス幅 0.1ms以上 1ms以上

近点ドグ信号
(DOG)

定格入力電圧/電流 DC24V/5mA 

使用電圧範囲 DC19.2~26.4V

ON電圧/電流 DC17.5V以上/3.0mA以上 DC17.5V以上/3.5mA以上

OFF電圧/電流 DC7.0V以下/0.9mA以下 DC7.0V以下/1.7mA以下

入力抵抗 約6.8k 約4.3k

応答時間 1ms以下

上限リミット信
号(FLS)
下限リミット信
号(RLS)

定格入力電圧/電流 DC24V/5mA 

使用電圧範囲 DC19.2~26.4V

ON電圧/電流 DC17.5V以上/3.0mA以上 DC17.5V以上/3.5mA以上

OFF電圧/電流 DC7.0V以下/0.9mA以下 DC7.0V以下/1.7mA以下

入力抵抗 約6.8k 約4.7k

応答時間 1ms以下 4ms以下

ドライブユニット間の最大接続距離 2m  

項目 生産中止機種 代替機種 互換性 置換え時の留意点
QD72P3C3 QD75PN

周辺機器/対応ユーティリティパッケージ • GX Works2 (別売)
• GX Developer (別売)
• GX Configurator-PT (別売)

• GX Works2 (別売)
• GX Developer (別売)
• GX Configurator-QP (別売)

 対応するプログラミング
ツールを使用してくださ
い。

データバックアップ なし パラメータ，位置決めデー
タ，ブロック始動データはフ
ラッシュ ROMで保存可(バッ
テリレス)

 

外部機器接続用コネクタ A6CON1，A6CON2，A6CON4 (別売)  

適合電線サイズ A6CON1，A6CON4使用時 0.3(AWG22)以下 0.3(AWG22)  

A6CON2使用時 0.24(AWG24) 0.088~0.24(AWG28~AW
G24)

項目 生産中止機種 代替機種 互換性 置換え時の留意点
QD72P3C3 QD75PN



テクニカルニュース [  5 / 26 ]
FA-D-0287-A
内部消費電流(DC5V) 0.57A • QD75P1N: 0.29A
• QD75P2N: 0.30A
• QD75P4N: 0.36A

 

入出力占有点数 32点(I/O割付: インテリ32点)  

外形寸法 高さ(H) 98mm  

幅(W) 27.4mm  

奥行き(D) 90mm  

質量 0.16kg • QD75P1N: 0.14kg
• QD75P2N: 0.14kg
• QD75P4N: 0.16kg

 

項目 生産中止機種 代替機種 互換性 置換え時の留意点
QD72P3C3 QD75PN
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機能の比較
: 機能あり，: 機能あり(設定方法の確認が必要)，: 機能なし

*1 QD75PNには，原点復帰制御の原点復帰時のカウント値選択機能がありません。原点復帰完了信号ONのタイミングで，位置決めユ
ニットの送り現在値をカウンタユニットのプリセット値に設定し，カウンタユニットのプリセット機能を実行することで代用が可能
です。

制御方式/機能名 内容 生産中止機種 代替機種 置換え時の留意点
QD72P3C3 QD75PN

原点復帰制御 機械原点復帰制御 近点ドグやストッパなどによって，機械的
に位置決め制御の基準点を確立します。

  

高速原点復帰制御 機械原点復帰制御によって位置決めユニッ
トに格納された原点アドレスへ位置決め制
御を行います。

  

原点復帰時のカウント値
選択機能

原点復帰完了時に，原点アドレスを“[Md.3]
カウント値”に格納する機能です。

  互換性がないため，代用
方法を確認してくださ
い。*1

位置決め制御 位置制御(1軸直線制御) 位置決めデータに設定したアドレスまたは
移動量によって，指定した位置に位置決め
制御を行います。

  

速度制御 位置決めデータに設定した“[Da.4]指令速度”
に応じたパルスを連続して出力します。

  

現在値変更 “[Md.1]送り現在値”を位置決めデータに設定
したアドレスに変更します。

  

JOG運転 JOG始動信号がONしている間だけ，パルス
をドライブユニットへ出力します。

  

補助機能 速度制限機能 制御中に指令速度が“[Pr.4]速度制限値”を超
えるような場合，指令速度を“[Pr.4]速度制
限値”の設定範囲内に制限する機能です。

  設定内容が異なります。
QD75PNでは，JOG速
度制限値を速度制限値と
同じ値にすることで
QD72P3C3の速度制限機
能と同等にすることが可
能です。

速度変更機能 速度制御の定速中，JOG運転の定速中に速
度を変更する機能です。

  

ソフトウェアストローク
リミット機能

パラメータに設定されている上限/下限スト
ロークリミットの設定範囲外への指令が与
えられたとき，その指令に対する運転を実
行しない機能です。

  

ハードウェアストローク
リミット機能

位置決めユニットに接続したリミットス
イッチによって，減速停止を行う機能です。

  

加減速処理機能 制御の加減速処理調整をする機能です。   

共通機能 外部入出力信号論理切換
え機能

外部に接続された機器に合わせて外部入出
力信号の論理を切り換える機能です。イン
テリジェント機能ユニットスイッチの設定
で切換え可能です。

  設定方法が異なります。
QD75PNでは，パラ
メータ(バッファメモリ)
へ設定する必要がありま
す。

外部入出力信号モニタ機
能

プログラミングツールにより，外部入出力
信号の状態をモニタする機能です。

  
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入出力信号の比較
シーケンサCPUとの入出力信号が異なるため，シーケンスプログラムの変更が必要です。シーケンサCPUとの入出力信号お
よびシーケンスプログラムの詳細は，下記を参照してください。
QD75P/QD75D形位置決めユニットユーザーズマニュアル（詳細編）
信号方向: ユニットシーケンサCPU 信号方向: シーケンサCPUユニット
デバイス
No.

信号名称 デバイス
No.

信号名称
生産中止機種 代替機種 生産中止機種 代替機種
QD72P3C3 QD75PN QD72P3C3 QD75PN

X0 ユニットREADY QD75準備完了 Y0 シーケンサREADY シーケンサレディ

X1 軸1/CH1 エラー発生 同期用フラグ Y1 軸1/CH1 エラーリセット 使用禁止

X2 軸2/CH2 エラー発生 使用禁止 Y2 軸2/CH2 エラーリセット

X3 軸3/CH3 エラー発生 Y3 軸3/CH3 エラーリセット

X4 軸1/CH1 ワーニング発生 軸1 MコードON Y4 軸1 停止 軸1 軸停止

X5 軸2/CH2 ワーニング発生 軸2 MコードON Y5 軸2 停止 軸2 軸停止

X6 軸3/CH3 ワーニング発生 軸3 MコードON Y6 軸3 停止 軸3 軸停止

X7 使用禁止 軸4 MコードON Y7 使用禁止 軸4 軸停止

X8 軸1 BUSY 軸1 エラー検出 Y8 軸1 位置決め始動 軸1 正転JOG始動

X9 軸2 BUSY 軸2 エラー検出 Y9 軸2 位置決め始動 軸1 逆転JOG始動

XA 軸3 BUSY 軸3 エラー検出 YA 軸3 位置決め始動 軸2 正転JOG始動

XB 使用禁止 軸4 エラー検出 YB 使用禁止 軸2 逆転JOG始動

XC 軸1 始動完了 軸1 BUSY YC 軸1 正転JOG始動 軸3 正転JOG始動

XD 軸2 始動完了 軸2 BUSY YD 軸1 逆転JOG始動 軸3 逆転JOG始動

XE 軸3 始動完了 軸3 BUSY YE 軸2 正転JOG始動 軸4 正転JOG始動

XF 使用禁止 軸4 BUSY YF 軸2 逆転JOG始動 軸4 逆転JOG始動

X10 軸1 位置決め完了 軸1 始動完了 Y10 軸3 正転JOG始動 軸1 位置決め始動

X11 軸2 位置決め完了 軸2 始動完了 Y11 軸3 逆転JOG始動 軸2 位置決め始動

X12 軸3 位置決め完了 軸3 始動完了 Y12 使用禁止 軸3 位置決め始動

X13 使用禁止 軸4 始動完了 Y13 軸4 位置決め始動

X14 CH1 カウント値大 軸1 位置決め完了 Y14 CH1 一致信号リセット指令 軸1 実行禁止フラグ

X15 CH1 カウント値一致 軸2 位置決め完了 Y15 CH2 一致信号リセット指令 軸2 実行禁止フラグ

X16 CH1 カウント値小 軸3 位置決め完了 Y16 CH3 一致信号リセット指令 軸3 実行禁止フラグ

X17 使用禁止 軸4 位置決め完了 Y17 使用禁止 軸4 実行禁止フラグ

X18 CH2 カウント値大 使用禁止 Y18 CH1 プリセット指令 使用禁止

X19 CH2 カウント値一致 Y19 CH2 プリセット指令

X1A CH2 カウント値小 Y1A CH3 プリセット指令

X1B 使用禁止 Y1B 使用禁止

X1C CH3 カウント値大 Y1C CH1 カウントイネーブル指令

X1D CH3 カウント値一致 Y1D CH2 カウントイネーブル指令

X1E CH3 カウント値小 Y1E CH3 カウントイネーブル指令

X1F 使用禁止 Y1F 使用禁止
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バッファメモリの比較
バッファメモリの割付けが異なるため，シーケンスプログラムの変更が必要です。バッファメモリおよびシーケンスプログ
ラムの詳細は，下記を参照してください。
QD75P/QD75D形位置決めユニットユーザーズマニュアル（詳細編）
QD72P3C3の項目 バッファメモリアドレス

生産中止機種 代替機種
QD72P3C3 QD75PN
軸1/CH1 軸2/CH2 軸3/CH3 軸1 軸2 軸3 軸4

[Pr.1] ソフトウェアストロークリミット上限値 0 100 200 18 168 318 468

1 101 201 19 169 319 469

[Pr.2] ソフトウェアストロークリミット下限値 2 102 202 20 170 320 470

3 103 203 21 171 321 471

[Pr.3] 速度制御時の送り現在値 5 105 205 30 180 330 480

[Pr.4] 速度制限値 6 106 206 10 160 310 460

7 107 207 11 161 311 461

[Pr.5] 始動時バイアス速度 8 108 208 6 156 306 456

9 109 209 7 157 307 457

[Pr.6] 位置決め完了信号出力時間 10 110 210 59 209 359 509

[Pr.7] 偏差カウンタクリア信号出力時間 11 111 211 87 237 387 537

[Pr.9] 送り現在値・カウント値同時変更機能選択 13 113 213    

[Pr.10] 原点復帰方式 20 120 220 70 220 370 520

[Pr.11] 原点復帰方向 21 121 221 71 221 371 521

[Pr.12] 原点アドレス 22 122 222 72 222 372 522

23 123 223 73 223 373 523

[Pr.13] 原点復帰速度 24 124 224 74 224 374 524

25 125 225 75 225 375 525

[Pr.14] クリープ速度 26 126 226 76 226 376 526

27 127 227 77 227 377 527

[Pr.15] 原点復帰加減速時間*1
(QD75PNでは“原点復帰加速時間選択”，“原点復帰減速時間選択”)

28 128 228 82 232 382 532

83 233 383 533

[Pr.16] リングカウンタ上限値 30 130 230    

31 131 231

[Pr.17] 位置決め範囲上限値 32 132 232

33 133 233

[Pr.18] 一致検出設定 34 134 234

[Pr.19] 原点復帰時のカウント値選択 35 135 235

[JOG.1] JOG速度 40 140 240 1518 1618 1718 1818

41 141 241 1519 1619 1719 1819

[JOG.2] JOG加減速時間*2
(QD75PNでは“JOG運転加速時間選択”，“JOG運転減速時間選択”)

42 142 242 50 200 350 500

51 201 351 501

[Da.1] 運転パターン*3 90 190 290 2000 8000 14000 20000

[Da.2] 制御方式*3 91 191 291

[Da.3] 加減速時間*3
(QD75PNでは“加速時間No.”，“減速時間No.”)

92 192 292

[Da.4] 指令速度 94 194 294 2004 8004 14004 20004

95 195 295 2005 8005 14005 20005

[Da.5] 位置決めアドレス/移動量 96 196 296 2006 8006 14006 20006

97 197 297 2007 8007 14007 20007

[Md.1] 送り現在値 70 170 270 800 900 1000 1100

71 171 271 801 901 1001 1101
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*1 QD75PNでは，原点復帰加速時間と原点復帰減速時間を個別に設定が必要です。
*2 QD75PNでは，JOG運転加速時間とJOG運転減速時間を個別に設定が必要です。
*3 QD75PNでは，“[Da.1]運転パターン”，“[Da.2]制御方式”，“[Da.3]加速時間No.”，“[Da.4]減速時間No.”，“[Da.5]補間対象軸”から構成さ
れ，1つのバッファメモリアドレスに対して，この5つの設定値が格納されます。

*4 QD75PNでは，加速時間変更値と減速時間変更値を個別に設定が必要です。

[Md.2] 現在速度
(QD75PNでは“送り速度”)

72 172 272 804 904 1004 1104

73 173 273 805 905 1005 1105

[Md.3] カウント値 74 174 274    

75 175 275

[Md.4] 軸動作状態 76 176 276 809 909 1009 1109

[Md.5] 軸/CHエラーコード
(QD75PNでは“軸エラー番号”)

77 177 277 806 906 1006 1106

[Md.6] 軸/CHワーニングコード
(QD75PNでは“軸ワーニング番号”)

78 178 278 807 907 1007 1107

[Md.7] ステータス 79 179 279 817 917 1017 1117

[Md.8] 外部入出力信号 80 180 280 816 916 1016 1116

[Cd.1] 速度変更値 50 150 250 1514 1614 1714 1814

51 151 251 1515 1615 1715 1815

[Cd.2] 速度変更時加減速時間*4
(QD75PNでは“加速時間変更値”，“減速時間変更値”)

52 152 252 1508 1608 1708 1808

1509 1609 1709 1809

1510 1610 1710 1810

1511 1611 1711 1811

[Cd.3] 速度変更要求 54 154 254 1516 1616 1716 1816

[Cd.4] 原点復帰要求フラグOFF要求 55 155 255 1521 1621 1721 1821

[Cd.5] 始動種別
(QD75PNでは“位置決め始動番号”)

56 156 256 1500 1600 1700 1800

[Cd.6] プリセット値設定 60 160 260    

61 161 261

[Cd.7] 一致検出ポイント設定 62 162 262

63 163 263

QD72P3C3の項目 バッファメモリアドレス
生産中止機種 代替機種
QD72P3C3 QD75PN
軸1/CH1 軸2/CH2 軸3/CH3 軸1 軸2 軸3 軸4
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外観，外部機器接続用コネクタの信号配列

*1 LED表示が異なります。
*2 外部機器接続用コネクタの信号配列が異なるため，置換え時は配線の変更が必要です。

生産中止機種 代替機種
QD72P3C3 QD75PN
外観 外観

ピン配列(ユニット正面から見た場合)

外部機器接続用コネクタの信号配列 外部機器接続用コネクタの信号配列

*1

*2 *2

*1

B20
B19
B18
B17
B16
B15
B14
B13
B12
B11
B10
B9
B8
B7
B6
B5
B4
B3
B2
B1

A20
A19
A18
A17
A16
A15
A14
A13
A12
A11
A10
A9
A8
A7
A6
A5
A4
A3
A2
A1

B20 NC A20 CH3A_24V B20 CH2A_24V A20 CH1A_24V
B19 NC A19 CH3A_5V B19 CH2A_5V A19 CH1A_5V
B18 NC A18 CH3A COM B18 CH2A COM A18 CH1A COM
B17 NC A17 CH3B_24V B17 CH2B_24V A17 CH1B_24V
B16 NC A16 CH3B_5V B16 CH2B_5V A16 CH1B_5V
B15 NC A15 CH3B COM B15 CH2B COM A15 CH1B COM
B14 NC A14 PG03 B14 PG02 A14 PG01
B13 NC A13 PG03 COM B13 PG02 COM A13 PG01 COM
B12 NC A12 CLEAR3 B12 CLEAR2 A12 CLEAR1
B11 NC A11 CLEAR3 COM B11 CLEAR2 COM A11 CLEAR1 COM
B10 NC A10 DOG3 B10 DOG2 A10 DOG1
B9 NC A9 COM1-3 B9 COM1-3 A9 COM1-3
B8 NC A8 FLS3 B8 FLS2 A8 FLS1
B7 NC A7 COM1-3 B7 COM1-3 A7 COM1-3
B6 NC A6 RLS3 B6 RLS2 A6 RLS1
B5 NC A5 COM1-3 B5 COM1-3 A5 COM1-3
B4 NC A4 PULSE F3 B4 PULSE F2 A4 PULSE F1
B3 NC A3 PULSE COM1-3 B3 PULSE COM1-3 A3 PULSE COM1-3
B2 NC A2 PULSE R3 B2 PULSE R2 A2 PULSE R1
B1 NC A1 PULSE COM1-3 B1 PULSE COM1-3 A1 PULSE COM1-3

ピン
No.

信号名称 ピン
No.

信号名称 ピン
No.

信号名称 ピン
No.

信号名称
CON2(軸3用) CON1(軸1，軸2用)

PULSER B- PULSER B+
PULSER A- PULSER A+

PULSE COM PULSE COM PULSE COM PULSE COM
PULSE R PULSE R PULSE R PULSE R
PULSE COM PULSE COM PULSE COM PULSE COM
PULSE F PULSE F PULSE F PULSE F
CLRCOM CLRCOM CLRCOM CLRCOM
CLEAR CLEAR CLEAR CLEAR
RDYCOM RDYCOM RDYCOM RDYCOM
READY READY READY READY
PG0COM PG0COM PG0COM PG0COM
PG05 PG05 PG05 PG05
PG024 PG024 PG024 PG024
COM COM COM COM
COM COM COM COM
CHG CHG CHG CHG
STOP STOP STOP STOP
DOG DOG DOG DOG
RLS RLS RLS
FLS FLS FLS

RLS
FLS

B20 A20 B20 A20
B19 A19 B19 A19
B18 A18 B18 A18
B17 A17 B17 A17
B16 A16 B16 A16
B15 A15 B15 A15
B14 A14 B14 A14
B13 A13 B13 A13
B12 A12 B12 A12
B11 A11 B11 A11
B10 A10 B10 A10
B9 A9 B9 A9
B8 A8 B8 A8
B7 A7 B7 A7
B6 A6 B6 A6
B5 A5 B5 A5
B4 A4 B4 A4
B3 A3 B3 A3
B2 A2 B2 A2
B1 A1 B1 A1

ピン
No.

信号名称 ピン
No.

信号名称 ピン
No.

信号名称 ピン
No.

信号名称
軸1(AX1)軸2(AX2)軸4(AX4) 軸3(AX3)

空き 空き
空き 空き
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5.2 QD70P4

性能仕様の比較
■位置決め制御
: 互換性あり，: 代替可能ですが確認が必要，: 互換性なし

生産中止機種 代替機種
品名 形名 品名 形名
カウンタ機能内蔵位置決めユニット QD72P3C3 位置決めユニット QD70P4

項目 生産中止機種 代替機種 互換性 置換え時の留意点
QD72P3C3 QD70P4

制御軸数 3軸 4軸  

補間機能 なし(同軸始動による擬似直
線補間は可能)

なし  

制御方式 • PTP(Point To Point)制御
• 速度制御

PTP(Point To Point)制御  速度制御はありません。
速度制御をご使用の場
合，代替機種は
QD75PNを選定してく
ださい。

制御単位 pulse  

位置決めデータ 1データ/軸
(GX Works2，GX 
Configurator-PT，または
シーケンスプログラムでの設
定が可能)

10データ/軸
(GX Works2，GX 
Configurator-PT，または
シーケンスプログラムでの設
定が可能)

 

位置決め制御方式 • インクリメント方式
• アブソリュート方式

 

位置決め
制御範囲

インクリメント方式  -1073741824
~1073741823pulse

-2147483648
~2147483647pulse

 

アブソリュート方式 [リニアカウンタ使用時]
 -1073741824
~1073741823pulse
[リングカウンタ使用時]
0~1073741823pulse

-2147483648
~2147483647pulse

速度指令 1~100000pulse/s 0~200000pulse/s  

加減速処理 台形加減速  

加減速時間 1~5000ms 0~32767ms  

始動時間 位置制御，速度制御共通
• 1軸始動: 1ms
• 3軸同時始動: 1ms

位置制御
• 1軸始動: 0.1ms
• 4軸同時始動: 0.2ms

 位置制御の始動時間が早
くなります。実際のシス
テムで始動時間を確認し
てください。

パルス出力方式 オープンコレクタ出力  

最大出力パルス 100kpps 200kpps  
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■その他
: 互換性あり

出力仕様 パルス出力 F 
(PULSE F)
パルス出力 R 
(PULSE R)

定格負荷電圧 DC5~24V  

使用負荷電圧範囲 DC4.75~30V

最大負荷電流 50mA/1点

突入電流 200mA/10ms以下

ON時最大電圧降下 DC0.5V(TYP)

OFF時漏洩電流 0.1mA以下

偏差カウンタク
リア(CLEAR)

定格負荷電圧 DC5~24V  

使用負荷電圧範囲 DC4.75~30V

最大負荷電流 0.1A/1点

突入電流 0.4A/10ms以下

ON時最大電圧降下 DC1V(TYP)，DC2.5V(MAX)

OFF時漏洩電流 0.1mA以下

応答時間 2ms以下(抵抗負荷)

パルス幅 1~20ms 1~32ms

入力仕様 零点信号(PG0) 定格入力電圧/電流 DC5V/18mA  インタフェース仕様が異
なるため，接続機器の仕
様の確認が必要です。実
際のシステムで確認して
ください。

使用電圧範囲 DC4.5~5.5V

ON電圧/電流 DC2.7V以上/5.5mA以上

OFF電圧/電流 DC1.0V以下/0.5mA以下

入力抵抗 約390 約270

応答時間 0.1ms以下

最小パルス幅 0.1ms以上

近点ドグ信号
(DOG)

定格入力電圧/電流 DC24V/5mA  

使用電圧範囲 DC19.2~26.4V

ON電圧/電流 DC17.5V以上/3.0mA以上

OFF電圧/電流 DC7.0V以下/0.9mA以下

入力抵抗 約6.8k

応答時間 1ms以下

上限リミット信
号(FLS)
下限リミット信
号(RLS)

定格入力電圧/電流 DC24V/5mA   上限リミット信号(FLS)，
下限リミット信号(RLS)
はありません。
上限リミット信号(FLS)，
下限リミット信号(RLS)
をご使用の場合，代替機
種はQD75PNを選定し
てください。

使用電圧範囲 DC19.2~26.4V

ON電圧/電流 DC17.5V以上/3.0mA以上

OFF電圧/電流 DC7.0V以下/0.9mA以下

入力抵抗 約6.8k

応答時間 1ms以下

ドライブユニット間の最大接続距離 2m  

項目 生産中止機種 代替機種 互換性 置換え時の留意点
QD72P3C3 QD70P4

周辺機器/対応ユーティリティパッケージ • GX Works2 (別売)
• GX Developer (別売)
• GX Configurator-PT (別売)

 

データバックアップ なし  

外部機器接続用コネクタ A6CON1，A6CON2，A6CON4 (別売)  

適合電線サイズ A6CON1，A6CON4使用
時

0.3(AWG22)以下 0.3(AWG22)  

A6CON2使用時 0.24(AWG24) 0.088~0.24(AWG28~AW
G24)

内部消費電流(DC5V) 0.57A 0.55A  

入出力占有点数 32点(I/O割付: インテリ32点)  

項目 生産中止機種 代替機種 互換性 置換え時の留意点
QD72P3C3 QD70P4
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外形寸法 高さ(H) 98mm  

幅(W) 27.4mm  

奥行き(D) 90mm  

質量 0.16kg 0.15kg  

項目 生産中止機種 代替機種 互換性 置換え時の留意点
QD72P3C3 QD70P4
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機能の比較
: 機能あり，: 機能なし

*1 QD70P4には，原点復帰制御の原点復帰時のカウント値選択機能がありません。原点復帰完了信号ONのタイミングで，位置決めユ
ニットの送り現在値をカウンタユニットのプリセット値に設定し，カウンタユニットのプリセット機能を実行することで代用が可能
です。

制御方式/機能名 内容 生産中止機種 代替機種 置換え時の留意点
QD72P3C3 QD70P4

原点復帰制御 機械原点復帰制御 近点ドグやストッパなどによって，機械的
に位置決め制御の基準点を確立します。

  

高速原点復帰制御 機械原点復帰制御によって位置決めユニッ
トに格納された原点アドレスへ位置決め制
御を行います。

  

原点復帰時のカウン
ト値選択機能

原点復帰完了時に，原点アドレスを“[Md.3]
カウント値”に格納する機能です。

  互換性がないため，代用
方法を確認してくださ
い。*1

位置決め制御 位置制御(1軸直線制
御)

位置決めデータに設定したアドレスまたは
移動量によって，指定した位置に位置決め
制御を行います。

  

速度制御 位置決めデータに設定した“[Da.4]指令速度”
に応じたパルスを連続して出力します。

  速度制御を使用する場
合，代替機種は
QD75PNを選定してく
ださい。

現在値変更 “[Md.1]送り現在値”を位置決めデータに設定
したアドレスに変更します。

  

JOG運転 JOG始動信号がONしている間だけ，パルス
をドライブユニットへ出力します。

  

補助機能 速度制限機能 制御中に指令速度が“[Pr.4]速度制限値”を超
えるような場合，指令速度を“[Pr.4]速度制
限値”の設定範囲内に制限する機能です。

  

速度変更機能 速度制御の定速中，JOG運転の定速中に速
度を変更する機能です。

  

ソフトウェアスト
ロークリミット機能

パラメータに設定されている上限/下限スト
ロークリミットの設定範囲外への指令が与
えられたとき，その指令に対する運転を実
行しない機能です。

  

ハードウェアスト
ロークリミット機能

位置決めユニットに接続したリミットス
イッチによって，減速停止を行う機能です。

  ハードウェアストローク
リミット機能を使用する
場合，代替機種は
QD75PNを選定してく
ださい。

加減速処理機能 制御の加減速処理調整をする機能です。   

共通機能 外部入出力信号論理
切換え機能

外部に接続された機器に合わせて外部入出
力信号の論理を切り換える機能です。イン
テリジェント機能ユニットスイッチの設定
で切換え可能です。

  

外部入出力信号モニ
タ機能

プログラミングツールにより，外部入出力
信号の状態をモニタする機能です。

  
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入出力信号の比較
シーケンサCPUとの入出力信号が異なるため，シーケンスプログラムの変更が必要です。シーケンサCPUとの入出力信号お
よびシーケンスプログラムの詳細は，下記を参照してください。
QD70形位置決めユニットユーザーズマニュアル（詳細編）
信号方向: ユニットシーケンサCPU 信号方向: シーケンサCPUユニット
デバイス
No.

信号名称 デバイス
No.

信号名称
生産中止機種 代替機種 生産中止機種 代替機種
QD72P3C3 QD70P4 QD72P3C3 QD70P4

X0 ユニットREADY Y0 シーケンサREADY

X1 軸1/CH1 エラー発生 軸エラー発生 Y1 軸1/CH1 エラーリセット 使用禁止

X2 軸2/CH2 エラー発生 軸ワーニング発生 Y2 軸2/CH2 エラーリセット

X3 軸3/CH3 エラー発生 使用禁止 Y3 軸3/CH3 エラーリセット

X4 軸1/CH1 ワーニング発生 Y4 軸1 停止

X5 軸2/CH2 ワーニング発生 Y5 軸2 停止

X6 軸3/CH3 ワーニング発生 Y6 軸3 停止

X7 使用禁止 Y7 使用禁止

X8 軸1 BUSY Y8 軸1 位置決め始動 軸1 位置決め始動

X9 軸2 BUSY Y9 軸2 位置決め始動 軸2 位置決め始動

XA 軸3 BUSY YA 軸3 位置決め始動 軸3 位置決め始動

XB 使用禁止 軸4 BUSY YB 使用禁止 軸4 位置決め始動

XC 軸1 始動完了 使用禁止 YC 軸1 正転JOG始動 使用禁止

XD 軸2 始動完了 YD 軸1 逆転JOG始動

XE 軸3 始動完了 YE 軸2 正転JOG始動

XF 使用禁止 YF 軸2 逆転JOG始動

X10 軸1 位置決め完了 軸1 始動完了 Y10 軸3 正転JOG始動 軸1 軸停止

X11 軸2 位置決め完了 軸2 始動完了 Y11 軸3 逆転JOG始動 軸2 軸停止

X12 軸3 位置決め完了 軸3 始動完了 Y12 使用禁止 軸3 軸停止

X13 使用禁止 軸4 始動完了 Y13 軸4 軸停止

X14 CH1 カウント値大 使用禁止 Y14 CH1 一致信号リセット指令 使用禁止

X15 CH1 カウント値一致 Y15 CH2 一致信号リセット指令

X16 CH1 カウント値小 Y16 CH3 一致信号リセット指令

X17 使用禁止 Y17 使用禁止

X18 CH2 カウント値大 軸1 位置決め完了 Y18 CH1 プリセット指令 軸1 JOG始動

X19 CH2 カウント値一致 軸2 位置決め完了 Y19 CH2 プリセット指令 軸2 JOG始動

X1A CH2 カウント値小 軸3 位置決め完了 Y1A CH3 プリセット指令 軸3 JOG始動

X1B 使用禁止 軸4 位置決め完了 Y1B 使用禁止 軸4 JOG始動

X1C CH3 カウント値大 使用禁止 Y1C CH1 カウントイネーブル指令 使用禁止

X1D CH3 カウント値一致 Y1D CH2 カウントイネーブル指令

X1E CH3 カウント値小 Y1E CH3 カウントイネーブル指令

X1F 使用禁止 Y1F 使用禁止
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バッファメモリの比較
バッファメモリの割付けが異なるため，シーケンスプログラムの変更が必要です。バッファメモリおよびシーケンスプログ
ラムの詳細は，下記を参照してください。
QD70形位置決めユニットユーザーズマニュアル（詳細編）
QD72P3C3の項目 バッファメモリアドレス

生産中止機種 代替機種
QD72P3C3 QD70P4
軸1/CH1 軸2/CH2 軸3/CH3 軸1 軸2 軸3 軸4

[Pr.1] ソフトウェアストロークリミット上限値 0 100 200 0 100 200 300

1 101 201 1 101 201 301

[Pr.2] ソフトウェアストロークリミット下限値 2 102 202 2 102 202 302

3 103 203 3 103 203 303

[Pr.3] 速度制御時の送り現在値 5 105 205 5 105 205 305

[Pr.4] 速度制限値 6 106 206 6 106 206 306

7 107 207 7 107 207 307

[Pr.5] 始動時バイアス速度 8 108 208 8 108 208 308

9 109 209 9 109 209 309

[Pr.6] 位置決め完了信号出力時間 10 110 210 10 110 210 310

[Pr.7] 偏差カウンタクリア信号出力時間 11 111 211 11 111 211 311

[Pr.9] 送り現在値・カウント値同時変更機能選択 13 113 213    

[Pr.10] 原点復帰方式 20 120 220 20 120 220 320

[Pr.11] 原点復帰方向 21 121 221 21 121 221 321

[Pr.12] 原点アドレス 22 122 222 22 122 222 322

23 123 223 23 123 223 323

[Pr.13] 原点復帰速度 24 124 224 24 124 224 324

25 125 225 25 125 225 325

[Pr.14] クリープ速度 26 126 226 26 126 226 326

27 127 227 27 127 227 327

[Pr.15] 原点復帰加減速時間*1
(QD70P4では“原点復帰加減速時間”，“原点復帰減速停止時間”)

28 128 228 28 128 228 328

29 129 229 329

[Pr.16] リングカウンタ上限値 30 130 230    

31 131 231

[Pr.17] 位置決め範囲上限値 32 132 232

33 133 233

[Pr.18] 一致検出設定 34 134 234

[Pr.19] 原点復帰時のカウント値選択 35 135 235

[JOG.1] JOG速度 40 140 240 40 140 240 340

41 141 241 41 141 241 341

[JOG.2] JOG加減速時間*2
(QD70P4では“JOG加速時間”，“JOG減速時間”)

42 142 242 42 142 242 342

43 143 243 343

[Da.1] 運転パターン 90 190 290 800 900 1000 1100

[Da.2] 制御方式 91 191 291 801 901 1001 1101

[Da.3] 加減速時間*3
(QD70P4では“加減速時間”，“減速停止時間”)

92 192 292 802 902 1002 1102

803 903 1003 1103

[Da.4] 指令速度 94 194 294 804 904 1004 1104

95 195 295 805 905 1005 1105

[Da.5] 位置決めアドレス/移動量 96 196 296 806 906 1006 1106

97 197 297 807 907 1007 1107

[Md.1] 送り現在値 70 170 270 70 170 270 370

71 171 271 71 171 271 371
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*1 QD70P4では，原点復帰加減速時間と原点復帰減速停止時間を個別に設定が必要です。
*2 QD70P4では，JOG加速時間とJOG減速時間を個別に設定が必要です。
*3 QD70P4では，加減速時間と減速停止時間を個別に設定が必要です。
*4 QD70P4では，速度変更時加減速時間と速度変更時減速停止時間を個別に設定が必要です。

[Md.2] 現在速度 72 172 272 74 174 274 374

73 173 273 75 175 275 375

[Md.3] カウント値 74 174 274    

75 175 275

[Md.4] 軸動作状態 76 176 276 76 176 276 376

[Md.5] 軸/CHエラーコード
(QD70P4では“軸エラーコード”)

77 177 277 77 177 277 377

[Md.6] 軸/CHワーニングコード
(QD70P4では“軸ワーニングコード”)

78 178 278 78 178 278 378

[Md.7] ステータス 79 179 279 79 179 279 379

[Md.8] 外部入出力信号 80 180 280 80 180 280 380

[Cd.1] 速度変更値 50 150 250 56 156 256 356

51 151 251 57 157 257 357

[Cd.2] 速度変更時加減速時間*4
(QD70P4では“速度変更時加減速時間”，“速度変更時減速停止時間”)

52 152 252 58 158 258 358

59 159 259 359

[Cd.3] 速度変更要求 54 154 254 55 155 255 355

[Cd.4] 原点復帰要求フラグOFF要求 55 155 255 51 151 251 351

[Cd.5] 始動種別 56 156 256 52 152 252 352

[Cd.6] プリセット値設定 60 160 260    

61 161 261

[Cd.7] 一致検出ポイント設定 62 162 262

63 163 263

QD72P3C3の項目 バッファメモリアドレス
生産中止機種 代替機種
QD72P3C3 QD70P4
軸1/CH1 軸2/CH2 軸3/CH3 軸1 軸2 軸3 軸4
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外観，外部機器接続用コネクタの信号配列

*1 LED表示が異なります。
*2 外部機器接続用コネクタの信号配列が異なるため，置換え時は配線の変更が必要です。

生産中止機種 代替機種
QD72P3C3 QD70P4
外観 外観

ピン配列(ユニット正面から見た場合)

外部機器接続用コネクタの信号配列 外部機器接続用コネクタの信号配列

*1

*2 *2

*1

B20
B19
B18
B17
B16
B15
B14
B13
B12
B11
B10
B9
B8
B7
B6
B5
B4
B3
B2
B1

A20
A19
A18
A17
A16
A15
A14
A13
A12
A11
A10
A9
A8
A7
A6
A5
A4
A3
A2
A1

B20 NC A20 CH3A_24V B20 CH2A_24V A20 CH1A_24V
B19 NC A19 CH3A_5V B19 CH2A_5V A19 CH1A_5V
B18 NC A18 CH3A COM B18 CH2A COM A18 CH1A COM
B17 NC A17 CH3B_24V B17 CH2B_24V A17 CH1B_24V
B16 NC A16 CH3B_5V B16 CH2B_5V A16 CH1B_5V
B15 NC A15 CH3B COM B15 CH2B COM A15 CH1B COM
B14 NC A14 PG03 B14 PG02 A14 PG01
B13 NC A13 PG03 COM B13 PG02 COM A13 PG01 COM
B12 NC A12 CLEAR3 B12 CLEAR2 A12 CLEAR1
B11 NC A11 CLEAR3 COM B11 CLEAR2 COM A11 CLEAR1 COM
B10 NC A10 DOG3 B10 DOG2 A10 DOG1
B9 NC A9 COM1-3 B9 COM1-3 A9 COM1-3
B8 NC A8 FLS3 B8 FLS2 A8 FLS1
B7 NC A7 COM1-3 B7 COM1-3 A7 COM1-3
B6 NC A6 RLS3 B6 RLS2 A6 RLS1
B5 NC A5 COM1-3 B5 COM1-3 A5 COM1-3
B4 NC A4 PULSE F3 B4 PULSE F2 A4 PULSE F1
B3 NC A3 PULSE COM1-3 B3 PULSE COM1-3 A3 PULSE COM1-3
B2 NC A2 PULSE R3 B2 PULSE R2 A2 PULSE R1
B1 NC A1 PULSE COM1-3 B1 PULSE COM1-3 A1 PULSE COM1-3

ピン
No.

信号名称 ピン
No.

信号名称 ピン
No.

信号名称 ピン
No.

信号名称
CON2(軸3用) CON1(軸1，軸2用)

PG02 COM PG04 COM
PG02 PG04
PG01 COM PG03 COM
PG01 PG03
CLEAR2 COM CLEAR4 COM
CLEAR2 CLEAR4
CLEAR1 COM CLEAR3 COM
CLEAR1 CLEAR3
CHG2 CHG4
CHG1 CHG3
DOG2 DOG4
DOG1 DOG3
COM 1-2 COM 3-4
PULSE F2 PULSE F4
PULSE COM2 PULSE COM4
PULSE R2 PULSE R4
PULSE F1 PULSE F3
PULSE COM1 PULSE COM3
PULSE R1 PULSE R3
+24V 24G

B20 A20
B19 A19
B18 A18
B17 A17
B16 A16
B15 A15
B14 A14
B13 A13
B12 A12
B11 A11
B10 A10
B9 A9
B8 A8
B7 A7
B6 A6
B5 A5
B4 A4
B3 A3
B2 A2
B1 A1

ピン
No.

信号名称 ピン
No.

信号名称
CON1(軸1~4用)
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5.3 QD62

性能仕様の比較
: 互換性あり，: 代替可能ですが確認が必要

生産中止機種 代替機種
品名 形名 品名 形名
カウンタ機能内蔵位置決めユニット QD72P3C3 高速カウンタユニット QD62

項目 生産中止機種 代替機種 互換性 置換え時の留意点
QD72P3C3 QD62

チャンネル数 3チャンネル 2チャンネル  3チャンネル使用の
場合は，QD62の2台
使用をご検討くださ
い。

カウンタ
機能

計数速度(最高) 100kpps 200kpps  

計数範囲 31ビット符号付きバイナリ
[リニアカウンタ]
-1073741824~1073741823
[リングカウンタ]
0~1073741823

32ビット符号付きバイナリ
[リニアカウンタ]
-2147483648~2147483647
[リングカウンタ]
-2147483648~2147483647

 

入力仕様 DC5V A相パルス入
力
B相パルス入
力

定格入力電圧/電流 DC5V/18mA DC5V/5mA  インタフェース仕様
が異なるため，接続
機器の仕様を確認し
てください。

使用電圧範囲 DC4.5~5.5V

ON電圧/電流 DC2.7V以上/5.5mA以上 DC4.5V以上/2mA以上

OFF電圧/電流 DC1.0V以下/0.5mA以下 DC2.0V以下/0.1mA以下

入力抵抗 約390 約470

DC24V 定格入力電圧/電流 DC24V/2~6mA DC24V/2~5mA

使用電圧範囲 DC21.6~26.4V

ON電圧/電流 DC21.6V以上/2mA以上

OFF電圧/電流 DC5V以下/0.1mA以下

入力抵抗 約3900+390 約4700

外部接続方式 40ピンコネクタ  

周辺機器/対応ユーティリティパッケージ • GX Works2 (別売)
• GX Developer (別売)
• GX Configurator-PT (別売)

• GX Works2 (別売)
• GX Developer (別売)
• GX Configurator-CT (別売)

 対応するプログラミ
ングツールを使用し
てください。

データバックアップ なし  

外部機器接続用コネクタ A6CON1，A6CON2，
A6CON4 (別売)

A6CON1，A6CON2，
A6CON3，A6CON4 (別売)

 

適合電線サイズ A6CON1，A6CON4使用時 0.3(AWG22)以下 0.3(AWG22)(より線)  

A6CON2使用時 0.24(AWG24) 0.088~0.24(AWG28~AW
G24)(より線)

内部消費電流(DC5V) 0.57A 0.30A  QD62を2台使用する
場合は，内部消費電
流の増加を考慮して
ください。

入出力占有点数 32点(I/O割付: インテリ32点) 16点(I/O割付: インテリ16点)  入出力占有点数が異
なるため，シーケン
スプログラムの変更
が必要です。

外形寸法 高さ(H) 98mm  

幅(W) 27.4mm  

奥行き(D) 90mm  

質量 0.16kg 0.11kg  QD62を2台使用する
場合は，総重量の増
加を考慮してくださ
い。
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機能の比較
: 機能あり，: 機能なし

*1 QD62には，カウント機能の送り現在値・カウント値同時変更機能がありません。位置決めユニットの現在値変更機能と高速カウンタ
ユニットのプリセット機能を同時実行することで代用が可能です。ただし，シーケンスプログラムの実行時間分だけタイミングにズ
レが生じます。

機能名 内容 生産中止機種 代替機種 置換え時の留意点
QD72P3C3 QD62

カウンタ機能 リニアカウンタ機能 -1073741824~1073741823までカウントが
可能で，カウント範囲を超えたらオーバフ
ローを検出する機能です。

  

リングカウンタ機能 0から“[Pr.16]リングカウンタ上限値”の間で
繰り返しカウントを行う機能です。
リングカウンタ機能を使用する場合，位置
決め制御範囲は0~1073741823(pulse)とな
ります。

  

カウントイネーブル機能 カウントイネーブル指令(Y1C~Y1E)のON中
にパルスをカウントする機能です。

  

一致検出機能 任意チャンネルの“[Cd.7]一致検出ポイント
設定”をあらかじめ設定しておき，“[Md.3]カ
ウント値”と比較してON/OFF信号を出力す
る機能です。

  

プリセット機能 “[Md.3]カウント値”を任意の数値に書き換え
る機能です。

  

送り現在値・カウント値同
時変更機能

現在値変更時またはプリセット時に“[Md.1]
送り現在値”と“[Md.3]カウント値”を同じ値
に変更する機能です。

  互換性がないため，代用方
法を確認してください。*1
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入出力信号の比較
シーケンサCPUとの入出力信号が異なるため，シーケンスプログラムの変更が必要です。シーケンサCPUとの入出力信号お
よびシーケンスプログラムの詳細は，下記を参照してください。
高速カウンタユニットユーザーズマニュアル（詳細編）
信号方向: ユニットシーケンサCPU 信号方向: シーケンサCPUユニット
デバイス
No.

信号名称 デバイス
No.

信号名称
生産中止機種 代替機種 生産中止機種 代替機種
QD72P3C3 QD62 QD72P3C3 QD62

X0 ユニットREADY Y0 シーケンサREADY CH1一致信号No.1リセット指
令

X1 軸1/CH1 エラー発生 CH1カウンタ値大(ポイント
No.1)

Y1 軸1/CH1 エラーリセット CH1プリセット指令

X2 軸2/CH2 エラー発生 CH1カウンタ値一致(ポイント
No.1)

Y2 軸2/CH2 エラーリセット CH1一致信号イネーブル指令

X3 軸3/CH3 エラー発生 CH1カウンタ値小(ポイント
No.1)

Y3 軸3/CH3 エラーリセット CH1減算カウント指令

X4 軸1/CH1 ワーニング発生 CH1外部プリセット要求検出 Y4 軸1 停止 CH1カウントイネーブル指令

X5 軸2/CH2 ワーニング発生 CH1カウンタ値大(ポイント
No.2)

Y5 軸2 停止 CH1外部プリセット検出リ
セット指令

X6 軸3/CH3 ワーニング発生 CH1カウンタ値一致(ポイント
No.2)

Y6 軸3 停止 CH1カウンタ機能選択開始指
令

X7 使用禁止 CH1カウンタ値小(ポイント
No.2)

Y7 使用禁止 CH1一致信号No.2リセット指
令

X8 軸1 BUSY CH2カウンタ値大(ポイント
No.1)

Y8 軸1 位置決め始動 CH2一致信号No.1リセット指
令

X9 軸2 BUSY CH2カウンタ値一致(ポイント
No.1)

Y9 軸2 位置決め始動 CH2プリセット指令

XA 軸3 BUSY CH2カウンタ値小(ポイント
No.1)

YA 軸3 位置決め始動 CH2一致信号イネーブル指令

XB 使用禁止 CH2外部プリセット要求検出 YB 使用禁止 CH2減算カウント指令

XC 軸1 始動完了 CH2カウンタ値大(ポイント
No.2)

YC 軸1 正転JOG始動 CH2カウントイネーブル指令

XD 軸2 始動完了 CH2カウンタ値一致(ポイント
No.2)

YD 軸1 逆転JOG始動 CH2外部プリセット検出リ
セット指令

XE 軸3 始動完了 CH2カウンタ値小(ポイント
No.2)

YE 軸2 正転JOG始動 CH2カウンタ機能選択開始指
令

XF 使用禁止 ヒューズ断検出フラグ YF 軸2 逆転JOG始動 CH2一致信号No.2リセット指
令

X10 軸1 位置決め完了 (割付なし) Y10 軸3 正転JOG始動 (割付なし)

X11 軸2 位置決め完了 Y11 軸3 逆転JOG始動

X12 軸3 位置決め完了 Y12 使用禁止

X13 使用禁止 Y13

X14 CH1 カウント値大 Y14 CH1 一致信号リセット指令

X15 CH1 カウント値一致 Y15 CH2 一致信号リセット指令

X16 CH1 カウント値小 Y16 CH3 一致信号リセット指令

X17 使用禁止 Y17 使用禁止

X18 CH2 カウント値大 Y18 CH1 プリセット指令

X19 CH2 カウント値一致 Y19 CH2 プリセット指令

X1A CH2 カウント値小 Y1A CH3 プリセット指令

X1B 使用禁止 Y1B 使用禁止

X1C CH3 カウント値大 Y1C CH1 カウントイネーブル指令

X1D CH3 カウント値一致 Y1D CH2 カウントイネーブル指令

X1E CH3 カウント値小 Y1E CH3 カウントイネーブル指令

X1F 使用禁止 Y1F 使用禁止
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バッファメモリの比較
バッファメモリの割付けが異なるため，シーケンスプログラムの変更が必要です。バッファメモリおよびシーケンスプログ
ラムの詳細は，下記を参照してください。
高速カウンタユニットユーザーズマニュアル（詳細編）
QD72P3C3の項目 バッファメモリアドレス

生産中止機種 代替機種
QD72P3C3 QD62
軸1/CH1 軸2/CH2 軸3/CH3 CH1 CH2

[Pr.1] ソフトウェアストロークリミット上限値 0 100 200  

1 101 201

[Pr.2] ソフトウェアストロークリミット下限値 2 102 202

3 103 203

[Pr.3] 速度制御時の送り現在値 5 105 205

[Pr.4] 速度制限値 6 106 206

7 107 207

[Pr.5] 始動時バイアス速度 8 108 208

9 109 209

[Pr.6] 位置決め完了信号出力時間 10 110 210

[Pr.7] 偏差カウンタクリア信号出力時間 11 111 211

[Pr.9] 送り現在値・カウント値同時変更機能選択 13 113 213

[Pr.10] 原点復帰方式 20 120 220

[Pr.11] 原点復帰方向 21 121 221

[Pr.12] 原点アドレス 22 122 222

23 123 223

[Pr.13] 原点復帰速度 24 124 224

25 125 225

[Pr.14] クリープ速度 26 126 226

27 127 227

[Pr.15] 原点復帰加減速時間 28 128 228

[Pr.16] リングカウンタ上限値 30 130 230 22 54

31 131 231 23 55

[Pr.17] 位置決め範囲上限値 32 132 232  

33 133 233

[Pr.18] 一致検出設定 34 134 234

[Pr.19] 原点復帰時のカウント値選択 35 135 235

[JOG.1] JOG速度 40 140 240

41 141 241

[JOG.2] JOG加減速時間 42 142 242

[Da.1] 運転パターン 90 190 290

[Da.2] 制御方式 91 191 291

[Da.3] 加減速時間 92 192 292

[Da.4] 指令速度 94 194 294

95 195 295

[Da.5] 位置決めアドレス/移動量 96 196 296

97 197 297

[Md.1] 送り現在値 70 170 270

71 171 271

[Md.2] 現在速度 72 172 272

73 173 273
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*1 QD62では，チャンネルごとにCH一致出力ポイントNo.1設定とCH一致出力ポイントNo.2設定の2ポイントを設定できます。

[Md.3] カウント値
(QD62では“現在値”)

74 174 274 2 34

75 175 275 3 35

[Md.4] 軸動作状態 76 176 276  

[Md.5] 軸/CHエラーコード 77 177 277

[Md.6] 軸/CHワーニングコード 78 178 278

[Md.7] ステータス 79 179 279

[Md.8] 外部入出力信号 80 180 280

[Cd.1] 速度変更値 50 150 250

51 151 251

[Cd.2] 速度変更時加減速時間 52 152 252

[Cd.3] 速度変更要求 54 154 254

[Cd.4] 原点復帰要求フラグOFF要求 55 155 255

[Cd.5] 始動種別 56 156 256

[Cd.6] プリセット値設定 60 160 260 0 32

61 161 261 1 33

[Cd.7] 一致検出ポイント設定*1
(QD62では“一致出力ポイントNo.1設定”，“一致出力ポイントNo.2設
定”)

62 162 262 4 36

63 163 263 5 37

   6 38

7 39

QD72P3C3の項目 バッファメモリアドレス
生産中止機種 代替機種
QD72P3C3 QD62
軸1/CH1 軸2/CH2 軸3/CH3 CH1 CH2
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外観，外部機器接続用コネクタの信号配列

*1 LED表示が異なります。
*2 外部機器接続用コネクタの信号配列が異なるため，置換え時は配線の変更が必要です。

生産中止機種 代替機種
QD72P3C3 QD62
外観 外観

ピン配列(ユニット正面から見た場合)

外部機器接続用コネクタの信号配列 外部機器接続用コネクタの信号配列

*1

*2 *2

*1

B20
B19
B18
B17
B16
B15
B14
B13
B12
B11
B10
B9
B8
B7
B6
B5
B4
B3
B2
B1

A20
A19
A18
A17
A16
A15
A14
A13
A12
A11
A10
A9
A8
A7
A6
A5
A4
A3
A2
A1

B20 NC A20 CH3A_24V B20 CH2A_24V A20 CH1A_24V
B19 NC A19 CH3A_5V B19 CH2A_5V A19 CH1A_5V
B18 NC A18 CH3A COM B18 CH2A COM A18 CH1A COM
B17 NC A17 CH3B_24V B17 CH2B_24V A17 CH1B_24V
B16 NC A16 CH3B_5V B16 CH2B_5V A16 CH1B_5V
B15 NC A15 CH3B COM B15 CH2B COM A15 CH1B COM
B14 NC A14 PG03 B14 PG02 A14 PG01
B13 NC A13 PG03 COM B13 PG02 COM A13 PG01 COM
B12 NC A12 CLEAR3 B12 CLEAR2 A12 CLEAR1
B11 NC A11 CLEAR3 COM B11 CLEAR2 COM A11 CLEAR1 COM
B10 NC A10 DOG3 B10 DOG2 A10 DOG1
B9 NC A9 COM1-3 B9 COM1-3 A9 COM1-3
B8 NC A8 FLS3 B8 FLS2 A8 FLS1
B7 NC A7 COM1-3 B7 COM1-3 A7 COM1-3
B6 NC A6 RLS3 B6 RLS2 A6 RLS1
B5 NC A5 COM1-3 B5 COM1-3 A5 COM1-3
B4 NC A4 PULSE F3 B4 PULSE F2 A4 PULSE F1
B3 NC A3 PULSE COM1-3 B3 PULSE COM1-3 A3 PULSE COM1-3
B2 NC A2 PULSE R3 B2 PULSE R2 A2 PULSE R1
B1 NC A1 PULSE COM1-3 B1 PULSE COM1-3 A1 PULSE COM1-3

ピン
No.

信号名称 ピン
No.

信号名称 ピン
No.

信号名称 ピン
No.

信号名称
CON2(軸3用) CON1(軸1，軸2用)

B20 A20
B19 A19
B18 A18
B17 A17
B16 A16
B15 A15
B14 A14
B13 A13
B12 A12
B11 A11
B10 A10
B9 A9
B8 A8
B7 A7
B6 A6
B5 A5
B4 A4
B3 A3
B2 A2
B1 A1

CH1 ABCOM

CH1 CTRLCOM

CH2 ABCOM

CH2 CTRLCOM

12/24V 0V
12/24V 0V

NC
NC

NC
NC

ピン
No.

信号名称 ピン
No.

信号名称

CH1 A相パルス入力 12V CH1 A相パルス入力 24V
CH1 A相パルス入力 5V
CH1 B相パルス入力 24V

CH1 プリセット入力 24V CH1 B相パルス入力 5V
CH1 プリセット入力 5V CH1 プリセット入力 12V
CH1 ファンクション・スタート入力 24V
CH1 ファンクション・スタート入力 5V CH1 ファンクション・スタート入力 12V
CH2 A相パルス入力 12V CH2 A相パルス入力 24V

CH2 A相パルス入力 5V
CH2 B相パルス入力 12V CH2 B相パルス入力 24V
CH2 プリセット入力 24V CH2 B相パルス入力 5V
CH2 プリセット入力 5V CH2 プリセット入力 12V
CH2 ファンクション・スタート入力 24V
CH2 ファンクション・スタート入力 5V CH2 ファンクション・スタート入力 12V

CH1 B相パルス入力 12V

CH1 EQU2 (一致出力ポイントNo.2)
CH2 EQU2 (一致出力ポイントNo.2)

CH1 EQU1 (一致出力ポイントNo.1)
CH2 EQU1 (一致出力ポイントNo.1)
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FAX番号対象機種

三菱電機FA機器電話，FAX技術相談

お問い合わせは下記へどうぞ

お問い合わせの際には、今一度電話番号をお確かめの上、お掛け間違いのないようお願い致します。
※1：春季・夏季・年末年始の休日を除く　※2：土曜・日曜・祝日を除く　※3：金曜は17:00まで　※4：月曜～木曜の9:00～17:00と金曜の9:00～16:30　
※5：受付時間9:00～17:00 (土曜・日曜・祝日・当社休日を除く)　※6：月曜～金曜の9:00～17:00

受付時間※1　月曜～金曜 9:00～19:00、土曜・日曜・祝日 9:00～17:00●電話技術相談窓口

本社機器営業部 〒110-0016 東京都台東区台東1-30-7 (秋葉原アイマークビル)  (03) 5812-1450
北海道支社 〒060-8693 札幌市中央区北二条西4-1 (北海道ビル) (011) 212-3794
東北支社 〒980-0013 仙台市青葉区花京院1-1-20 (花京院スクエア) (022) 216-4546
関越支社 〒330-6034 さいたま市中央区新都心11-2 (明治安田生命さいたま新都心ビル) (048) 600-5835
新潟支店 〒950-8504 新潟市中央区東大通2-4-10 (日本生命ビル) (025) 241-7227
神奈川支社 〒220-8118 横浜市西区みなとみらい2-2-1 (横浜ランドマークタワー) (045) 224-2624
北陸支社 〒920-0031 金沢市広岡3-1-1 (金沢パークビル) (076) 233-5502
中部支社 〒450-6423 名古屋市中村区名駅3-28-12 (大名古屋ビルヂング) (052) 565-3314
豊田支店 〒471-0034 豊田市小坂本町1-5-10 (矢作豊田ビル) (0565) 34-4112
関西支社 〒530-8206 大阪市北区大深町4-20 (グランフロント大阪タワーA) (06) 6486-4122
中国支社 〒730-8657 広島市中区中町7-32 (ニッセイ広島ビル) (082) 248-5348
四国支社 〒760-8654 高松市寿町1-1-8 (日本生命高松駅前ビル) (087) 825-0055
九州支社 〒810-8686 福岡市中央区天神2-12-1 (天神ビル) (092) 721-2247

〒100-8310   東京都千代田区丸の内2-7-3 (東京ビル)

三菱電機FAサイトの「仕様・機能に関するお問い合わせ」もご利用ください。
※7：月曜～木曜の9:00～17:00と金曜の9:00～16:30 (祝日・当社休日を除く)

084-926-8340
084-926-8280

0574-61-1955
0536-25-1258※7
084-926-8340

FAX番号

電力管理用計器/省エネ支援機器/小容量UPS (5kVA以下)
低圧遮断器

三相モータ225フレーム以下
低圧開閉器

電力計測ユニット/絶縁監視ユニット (QEシリーズ/REシリーズ)
対象機種
受付時間　月曜～金曜 9:00～16:00 (祝日・当社休日を除く)●FAX技術相談窓口　

レーザ変位センサ
ビジョンセンサ
コードリーダ

安全コントローラ
(MELSEC-WSシリーズ)

安全シーケンサ
(MELSEC iQ-R/QSシリーズ)

MELSOFT PXシリーズ

プロセスCPU/二重化機能
SIL2プロセスCPU 
(MELSEC iQ-Rシリーズ)
プロセスCPU/二重化CPU 
(MELSEC-Qシリーズ)

Q80BDシリーズなど

MELSOFT MXシリーズ

MELSOFT Navigator

MELSOFT GXシリーズ
(MELSEC iQ-R/Q/L/QnAS/AnS)

Edgecross対応ソフトウェア
(MTConnectデータコレクタ
を除く)

産業用PC MELIPC

052-799-9495※2

052-719-4557※2※3

052-712-3079※2※3

052-712-2830※2※3

052-712-2370※2

052-799-3592※2

052-711-0037

052-799-3591※2

052-712-2578

052-725-2271※3
052-711-5111

052-712-2444

FAセンサ MELSENSOR

MELSOFT GTシリーズ 052-712-2417表示器 GOT

QEシリーズ/REシリーズ電力計測ユニット/
絶縁監視ユニット

MELSEC Safety

MELSEC計装/iQ-R/
Q二重化

iQ Sensor Solution

MESインタフェースユニット/
高速データロガーユニット

C言語コントローラ
MELSECパソコンボード

MELSOFT通信支援
ソフトウェアツール

MELSOFT統合
エンジニアリング環境

MELSOFTシーケンサ
エンジニアリング
ソフトウェア

ネットワークユニット(CC-Linkファミリー/
MELSECNET/Ethernet/シリアル通信)

MELSEC iQ-F/FXシーケンサ全般

MELSEC iQ-R/Q/L/QnAS/AnSシーケンサ
(CPU内蔵Ethernet機能などネットワークを除く)  

052-712-2370※2エッジコンピューティング製品

対象機種 電話番号

シーケンサ

自動窓口案内

FW-Sシリーズ/FW-Vシリーズ/
FW-Aシリーズ/FW-Fシリーズ

EcoServer/E-Energy/
検針システム/エネルギー計測
ユニット/　B/NETなど

電力量計/計器用変成器/
指示電気計器/管理用計器/
タイムスイッチ

ノーヒューズ遮断器/
漏電遮断器/MDUブレーカ/
気中遮断器 (ACB) など

US-Nシリーズ
MS-Tシリーズ/MS-Nシリーズ

MELFAシリーズ

MELQIC IU1/IU2シリーズ

FR-E700EX/MM-GKR

三相モータ225フレーム以下
FREQROLシリーズ

MELSOFT MTシリーズ/
MRシリーズ/EMシリーズ

シンプルモーションボード/
ポジションボード

シンプルモーションユニット 
(MELSEC iQ-R/iQ-F/Q/Lシリーズ)
モーションCPU 
(MELSEC iQ-R/Q/AnSシリーズ)
センシングユニット 
(MR-MTシリーズ)

モーションユニット 
(MELSEC iQ-Rシリーズ)

位置決めユニット 
(MELSEC iQ-R/Q/L/AnSシリーズ)

MELSERVOシリーズ

052-799-9489※2※6

0536-25-0900※2※4

052-712-5430※5
052-712-5440※5

052-719-4557※2※3

052-719-4556

052-719-4559

052-719-4170

052-721-0100

052-722-2182
052-722-2182

052-712-6607

サーボ/位置決めユニット/
モーションユニット/
シンプルモーションユニット/
モーションコントローラ/
センシングユニット/
組込み型サーボシステム
コントローラ

小容量UPS (5kVA以下)

省エネ支援機器

電力管理用計器

低圧遮断器

低圧開閉器

データ収集アナライザ

産業用ロボット
電磁クラッチ・ブレーキ/テンションコントローラ

センサレスサーボ

三相モータ

052-712-2962※2※6SCADA MC Works64  

インバータ

電話番号対象機種
GOT2000/1000シリーズ

安全に関するご注意 本テクニカルニュースに記載された製品を正しくお使いいただくためご使用の前に必ず「マニュアル」
をよくお読みください。


	目次
	1 生産中止機種
	2 生産中止時期
	3 生産中止理由
	4 修理対応
	5 生産中止機種と代替機種の仕様比較
	5.1 QD75P4N，QD75P2N，QD75P1N
	5.2 QD70P4
	5.3 QD62

	改訂履歴

