
三菱電機 ロボット

ＭＥＬＦＡテクニカルニュース

Changes for the Better

産業用

表 題 CR800シリーズ Ver.C2d リリースのご連絡

適用機種 CR800シリーズ（FR/CHシリーズ, ASSISTA）

三菱電機株式会社 名古屋製作所 〒461-8670 名古屋市東区矢田南 5-1-14

1/2

Subject: CR800 Series Ver.C2d Release 

CR800 Series (FR/CH Series, ASSISTA)Applicable to: 

Feb. 2022MELFA Technical News

Mitsubishi Electric Corporation RobotIndustrial BFP-A6079-0307

2022年03月発行

三菱電機産業用ロボットMELFAに格別のご愛顧を賜り厚くお礼申し上げます。
本テクニカルニュースでは，FR/CHシリーズ、ASSISTAの新バージョンであるC2d版(*1)が
リリースされましたので，機能追加部分について概要を説明します。

Thank you for your continued support of Mitsubishi industrial robot “MELFA”.
This Technical news describes the new version C2d (*1) of FR/CH Series and ASSISTA.
Details are described in below. 

●警告エラーC.0330 (ハンド条件未設定) を追加しました。
The warning error C.0330 (Undefined hand conditions) is added.

ハンド条件パラメータHNDDATn (n=0-8)が初期値から変更されていない場合、ロボットコント
ローラの電源投入時に警告エラーC.0330を発報するようにしました。

この警告エラーはリセット可能ですが、ハンド条件パラメータが未設定の場合、電源ON時に再発
報いたします。

お客様がご使用になるハンドの条件に合わせて、ハンド条件パラメータを適切に設定してください。

もしハンド条件パラメータが初期値で問題が無い場合は、ハンド条件設定チェックパラメータ
HNDCHKを無効(0)に変更していただきますと、次回の電源投入時からエラーを発報しないように
なります。

If the hand condition parameter HNDDATn (n = 0-8) has not been changed from the initial 
value, the warning error C.0330 is issued when the robot controller is turned on.
Although this warning error can be reset, If the hand condition parameter is not set, it will be 
reissued when the power is turned on.
Please set the hand condition parameters correctly according to the conditions of the 

customer’s hand.
If there is no problem with the initial value of the hand condition parameter, change the 

hand condition setting check parameter HNDCHK to invalid (0). The error will not be issued 
from the next power-on of the robot controller.

(*1)Ver. C2d is applied sequentially from the robot controller manufactured in Feb 2022.

(*1) Ver.C2d版は、2022年2月製造のロボットコントローラより順次適用されます。
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以上(End)

エラー番号 エラー発生原因とその対策 

C0330 

 

※コントローラの 

ソフトウェアバージ

ョン C2d 版以降 

ｴﾗｰﾒｯｾｰｼﾞ ハンド条件が未設定です 

原因 ハンド条件が初期値から変更されていません 

対策 パラメータ HNDDATn (n=0～8) または HNDCHK を設定してください 

詳細については、「取扱説明書 / 機能と操作の詳細解説 (5.パラメータでの設定機

能)」を参照してください。 

 
Error No, Error cause and measure 

C0330 

 

* The robot 

controller software 

Ver. C2d or later. 

Message Undefined hand condition 

Cause Hand conditions have not been changed from initial values 

Measure Please set the parameters HNDDATn (n=0-8) or HNDCHK 

For further information, refer to “CR800 Series Controller Instruction Manual: Detailed 

explanations of functions and operations (5.Functions set with parameters)”. 
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NEW
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